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 عباس بهراممجری: 

 2831عضو هیئت علمی دانشگاه خوارزمی ـ 

 چکیده :

انجام گرفت . از اين رو  بهينه سازی دستگاه ثبت عملکرد رفتار حرکتي و اعتبار يابي آن تحقيق حاضر با هدف

پس از بررسي های بعمل آمده و با توجه به تحقيقاتي که در زمينه ثبت رفتارهای حرکتي در خارج از کشور 

صورت گرفته طرح اوليه دستگاه بدست آمد. پس از ساخت نمونة اوليه و تستهای مکرر آن و حتي تعويض 

در کشور و با توجه به قطعات موجود در داخل موفق به  چندين مدار الکترونيکي بدليل نبودن نمونه ای پيشين

دستگاه  که در تحقيقات جاری دارای کاربردهای فراوان بوده و در ثبت عملکرد ساخت نمونة اصلي گرديده ، اين 

طراحي و  تربيت بدني و علوم ورزشي در پژوهشکده2831تکاليف مجزا مورد استفاده قرار مي گيرد در سال 

؛ بهرام ، شريف نژاد، 2838لي پس از استفاده های متعدد از اين دستگاه )بهرام ، شريف نژاد توليد گرديد و

و ازانجائي که قبل از توليد انبوه مي بايست نسبت به رفع اشکالات اقدام شود و با توجه به مشکلاتي که  (2831

ر اجرای الگوهای حرکتي آسيب رسيدن به دست آزمودني ها د"در استفاده از دستگاه توسط محققين )مثلا

بهينه سازی ساختار  هدف مختلف( بروز نمود، نياز به بهينه سازی دستگاه احساس شد ، لذا در اين پژوهش

دستگاه با طراحي مجدد و جايگزين نمودن موانع لمسي )بجای موانع چوبي اسيب رساننده به دست( همرا با نرم 

اين دستگاه شامل يك بخش سخت افزاری جهت را دارد،بوده.  XPافزار جديد که قابليت اجرا با سيستم عامل 

شونده و بخش نرم افزاری دستگاه برای جمع آوری و تجزيه و  آزموناجرای الگوهای حرکتي متنوع توسط 

نفر از دانشجويان  06تحليل اطلاعات بدست آمده مي باشد . برای بدست آوردن اعتبار اين دستگاه تعداد 

همزمان روی دستگاه  با الگوی حرکتي ثابت آزمونرا به طور تصادفي انتخاب و در دو   دانشگاه شهيد بهشتي

 نمايند ها را ثبت  العمل و زمان حرکت آزمودني گيری اجرای حرکت و دستگاههای مشابهي که زمان عکس اندازه

محاسبه گرديد و ميزان  SPSS/11تست نموده و نتايج به روش ضريب همبستگي پيرسون با نرم افزار آماری 

 % بدست آمد . 30% و برای زمان عکس العمل32اعتبار دستگاه برای زمان حرکت 

 

 واژگان كليدی : 

 اندازه گيری ، اعتبار ، دستگاه ، اجرای حرکت ، زمان انجام حرکت ، الگوی حرکتي


